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PROGRAMA

. Leyes de Newton. Idealizaciones de la Mecanica (sistema de referencia inercial;
particula, cuerpo rigido, fuerza concentrada, etc.). Las fuerzas concentradas como
vectores ligados a un punto.

. Momento de una fuerza: Respecto a un punto y respecto a un eje. Propiedades de dicho
momentos- Interpretacion geométrica. Par de fuerzas. Equivalencia y suma de parejas
(las fuerzas como vectores deslizables y las parejas como vectores libres).

. Reduccién de un sistema de fuerzas a un punto. Invariantes de un sistema de fuerzas a
un torsor. Eje central del sistema. Casos particulares de sistema de fuerzas (cuando el
invariante escalar del sistema es nulo).

. Resultante de un sistema de fuerzas concurrentes, coplanarias o paralelas (linea de
accion de la resultante en caso de ser una fuerza). Centro de fuerzas paralelas. Fuerzas
distribuidas sobre un area: resultante y centro de presién. Fuerzas distribuidas sobre
una linea: resultante y punto de aplicacion. Centro de gravedad de un sélido. Centroides
de volumenes y areas.

. Vinculacion de un cuerpo rigido. Reacciones de Vinculo. Diagrama de un cuerpo libre.
Equilibrio de una particula, de un cuerpo rigido y de un sistema de cuerpos rigidos
vinculados. Formas equivalentes de expresar las ecuaciones de equilibrio.

. Resolucion analitica (y grafica en algunas casos) de problemas isotaticos sencillos.
Aplicacion de las ecuaciones de equilibrio a problemas con roce (modelo de Coulomb).

. Repaso de movimiento de una particula: posicion y velocidad. Movimiento de una chapa
en su plano; velocidad angular de rotacién. Centro instantaneo de rotacion de una
chapa. Desplazamientos "pequefos". Grados de libertad de un sistema material.
Distribucion de velocidades (o de desplazamientos pequefos) en sistemas planos con
un grado de libertad.

. Inmovilizacién de un cuerpo rigido y de un sistema de cuerpos rigidos vinculados.
Estabilidad geométrica. Vinculados aparentes y su super abundantes. Isostatismo e
hiperestatismo .
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9. Trabajo de una fuerza y de una pareja. Método de los trabajos virtuales para el calculo
de reacciones de vinculo en sistemas isostaticos.

10. Aplicaciéon de las ecuaciones de equilibrio a problemas estructurales: armaduras y
estructurales isostaticos. Cables flexibles.

11. Caracteristicas de solicitacién de una seccion plana de un cuerpo rigido. Relaciones
entre ellas en miembros prisméticos de eje recio sometidos a carga plana. Diagramas
de las caracteristicas de solicitacion de vigas rectas.
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